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Die folgenden Angoben sind den vom Anmelder efngerefditen Unterlagen entnommen 

(g) Vorrichtung und Verfahren zum Ausrlchten von Riemenschelben mittels Laserstrahlen 

(g) Das Ausrichten einer oder mehrerer Riemenschefben 
gegenuber einer Referenzflache wird dadurch erieichtert; 
dass ein Laserstrahi-Sender mfttels zugehdrlger Aniege- 
Vorrichtung an eine Referenzflache angelegt wird. Diese 
Referenzflache kann z. B. durch Stlrnflachenanteile eJner 
ersten Rfemenscheibe definiert seln. Unter Varwendung 
von geeigneten Me(S-Skafen und mfttels nomographi- 
scher Hflfemittel auf logarfthmischer Basis warden Kom- 
pensationewerte errechnet Mft diesen kann dfa winkel- 
mallige Korrektur der Rotationsachse einer Riemenachei- 
beausgefuhrtwerden. Die Korrektur kann nach einer oder. 
zwei Winkelkoordinaten (pitch, yaw) vorgenommen war- 
den. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung 
sowie ein zugehoriges Verfahren zur Beurteilung der fluch- 
tenden Lage zweier oder tnehreier lUenienscheibeD, 5 
[0002] Eine solche Vorrichtung ist bedcannt aus der Patent- 
schrifl US 6,031»616. Die dort vorgestelltc Vorrichtung 
zeichnet sich durch einen Aufbau aus veigleichsweise weni- 
gen Komponenten aus. £s werden Anlagekdiper verwendet, 
weLcbe an zu vexmesseade Riemenscheibea angelegt wer- 10 
den und doit auch mittels Magneten gehaltert weiden k5n- 
nen. Die Anlegek^iper enthalteo jeweils eine Zielfi&che, auf 
der jeweils eine linienfbnnige Martdanng als Sel-Linie 
aufgebracht ist Der auf einer ersten Siemenschcibe auflie- 
gende Anlegekdrper enthSlt eine Mirrichtung zur Erzeugung IS 
eines flSchlgen Laser-Lichtstrahlbiindels. Dieses wird in ei- 
meic Ebene ausgestrahlt, w^che parallel zur Bbene liegt, die 
durch die StimfLache der eistem Riemenscheibe definiert 
wird. Der auf der Stimflache der zwdten Rienienscheibe 
autiiegende Anlegekdrper «3thdlt ein planes reflektierendes 20 
Element, nu.t dem das lichtstrahtbiindel im TdealiTalle kopla- 
nar reflektiert wird. Auf diese Weise kdnnen Abwelcbungen 
von der koplanaren Lage beider Riemoischeiben relativ 
leicht eikannt werden. 

[0003] Es bleibt jedoch der Intuition einer Bedienperson 25 
iiberlassen, bei fehlausgerLchteten Riemenscheiben durch 
entsprechende Justage einer oder beider der zugchorigea 
Maschinen oder Aggregate die gewUnschte planparallele 
"Dbeieinstimmung herbeizufiihien. 

[0004] Diese Justage lelativ gelingt zwar relativ einfacb, 30 
soweit nur eine horizontaie TVanslation der betciligten Ma- 
schinen durchzufiihren ist. Hingegen erweist es sich aber als 
reichlich schwierig, die winkelmassige Ausrichtung insbe- 
sondere von vertikal ubereinander angeordneten Maschinen 
mittels des in der US 6,031,616 genannten Instmmentes ^s 
vorzunehmen. 

[0005] Dieses verbleibende Problem wird mit den Mitteki 
der vorliegenden Erfindung gelost. 

[0006] Gemass der Erfindung wird eine Vorrichtung be- 
reitgestellt, weiche vennittcis medianischer oder elektroni- 40 
scher .Mafistabe und Insbesondere unter Zuhilfenahme log- 
aritixmischer Nomogramme oder RechenhiLfstnittel anhand 
von Dimensionsangaben eine diickte Angabe liefert, mit der 
die korrekte Einstellung der Orientierung beider Maschinen 
nach den "Wnkelkoordinaten "Pitch" (oder "yaw") gelingt 45 
Dabei wird eine Diebachse einer der Maschinen als Refe- 
rcnzrichtuDg herangezogen. 

[0007] Die Erfindung wild im folgenden anhand der 
Zeichnung beschrieben. 

[0008] EszeigU SO 
[0009] Fig. 1 eine Seitenansicht auf zu prlifende Maschi- 
nen und eine grundlegende Anotdnung der Erfindung 
[0010] Fig, 2 eine veigleichbaie Seitenansicht zur Ver- 
deutlichung dergeometrischen Verfa^tnlsse; 
[OOU] Fig* 3 dne weitero Seitenansicht und eine elektio- SS 
oische AusfUhrungsform der Erfindung. 
[0012] Wie in Fig. 1 gezeigt, soil die ausrichtung zweier 
Riemenscheiben 13, 43 zueinander gepriift werden. Diese 
rotieren um Drdtiachsra 16, 46 von z. B. Motoren 10 
od. dgL Der zugehdrige TVeibricmcn 17 wird in Fig* 2 ge- » 
zcigt. 

[0013] An die exteme Stimseite der Riemenscheibe 43 
wird ein AnlegekGrper angelegt, der eine exakt ausgerich- 
tete Lichtquelle undzugehSrige Optik, bezeichnet als "Laser 
Level", 50, zur Erzeugung eines Rachstrahles 52 enthalt, so 65 
dass dieser planparallel zur Stirnflache der Riemenscheibe 
43 emittiert wird. Der Flachstrahl fallt auf Targets 21, 22. 
Der Auftreffort auf Target 21 dient als Referenzposition fUr 
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das Messgerat 31. Weiterhin dient der Auftieffort auf TVget 
22 als Massangabe auf demselben, dort nachtragUch ange- 
setzten Messgerat 3r. Dieses Mass ist bevorzugt logarith- 
misch skaliert, so dass es bequem in einen auf Rechenschie- 
bem oder Logarithmischen Nomogrammen basierenden Re- 
chenvorgang eingegeben werden kann, Hierzu wird namlich 
die Beziehung Z = Y - X/D verwendet, wie im folgenden an- 
gegeben und aus Fig* 2 exsichtlich. 

[0014] Wie aus Fig, 2 ersichtlich, entsteht ein Fehlmass 
(gap) X bei iibeieinander angeordneten Maschinen mit Ro- 
toren. Das Fehlmass ist ein direkter Hinweis auf eine win- 
kelmassige Fehlausrichtung. £s kann bei bekanntem Ab- 
stand Y der FUsse einer MascMne und bei bekanntem 
Durchmesser der Riemenscheibe 13 dazu herangezogen 
werden, die erforderliche £rh5hung Z, oder Absenkung, des 
der Riemenscheibe abgewandten Fusspaares zu beiechnen, 
gemass obiger FormelZ = Y • X/D. 

[0015] Unter Verwendung geeigneter logarithmischer 
Schieber oder Nomogramme wird die Grosse Z direkt da- 
durch daigestellt, dass auf graphische Weise log X log Y - 
log D gebildet und angezeigt wild. Durch diese Massnahme 
werden in sefar arbeitszeitsparender Weise viele ansonsten 
erforderliche Vrasuche nach dem Prinzip "trial and error'* 
vcrmieden. 

[0016] Man erreicht mit der Erfindimg also, dass die verti- 
kale Orientierung einer Maschine korrekt ausgerichtet wer- 
den kann und somit eine nachfolgende horizontaie Vcrschie- 
bung wesentlich vcreinfacht wird. Man beachte, dass nor- 
malerweise das der Riemenscheibe zugewandte Fusspaar 
den Angelpunkt bereitsteUt, um welchen die Maschine 
durch gedreht wird, so dass die Anwendung einer Korrek- 
turplatte 1 keine unzulSssige VerSnderung der Rienienspan- 
nung erfolgt. 

[0017] Eine noch einfacheie Berechnung des Korrektur- 
wertes Z kann mittels eines elektronischen Messfuhlers 60 
durchgefuhrt werden, welcher iiber eine elektrische Schnitt- 
stelle 62 an ein elektronisches Rechengerat oder Computer 
inclusive Display (nicht gezeigt) angeschlossen ist. Es ver- 
steht sich, dass iese in Fig. 3 gezeigte Losung jedoch deut- 
lich kostenintensiver ist als diejenige gem^s Fig. 1 und 2. 
Die Ausgabewerte des Messfiihlers in der obeien bzw. unte- 
ren gezeigten Position werden gemSss oder obengenannten 
Formel verwertet. Auch hierzu kaim die Verwendung von 
logarithmischen oder Fliesskomma- Grossen hilfreich sein, 
E>er Computer wird jedoch im Normalfall mit regularen 
Multiplikationen und Divisionen arbeiten, ein durch iian an- 
gezeigtes Resultat ist lediglich hinsichtlich dnem numeri- 
schen Ubcrlauf (overflow) zu uberprufoi. 

Patentan^ruche 

1. Vorrichtung zur Ausrichtung einer oder mehreier 
Riemenscheiben oder dgl., enthaltend 

einen Anlegek6iper, welcher eine Einrichtung zur 
Emission eines flSchigen Lichtstrahlbfindels enthSlt 
^ne Mefi-Skala mit logarithmlschem MaBstab 
eine medianische oder nomographische Vorrichtung 
zur Enechnung eines Kompensationswertes, mit wel- 
chem ^ne winkehnSssige Korrektur der Rotations- 
achse einer Riemenscheibe durchfuhrbar ist unter Ver- 
wendung von TJnteriegscheiben (1) oder derglcichen. 

2. Vorrichtung zur Ausrichtung einer oder mehreier 
Riemenscheiben oder dgl., enthaltend 

einen Anlegek6rper, welcher eine Einrichtung zur 
Emission eines flachigen Lichtstrahlbundels enthalt 
einen eiektrischen oder elektrcxusch wizkenden Sensor 
(60) 

eine elektronische Recheneinheit zur Bingabe von 
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Grossen X, Y, und D und zur Darstellung eines zur 
winkelmSssigen Konekxur der Rotationsachse einer 
Riemenscheibe erfordcrlichen Korrekturwertcs Z, wel- 
cher anhand der Rechenvorschrift Z = Y • X/D gewoa- 
nea wird unter Bezugnahme auf einen Pussabstand Y, 
eine Messdifferenz X und einen RiemenscheLben- 
durchmesser D. 
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